Zapojeni frekvencniho ménice Rievtech - RI3000.

Priklad zapojeni 3 fazového ménice:
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Piiklad zapojeni 1 fazového ménice
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Zapojeni do hvdzdy

PO.01=5 Potenciometr externi

P0.03=1 Povely ze svorkovnice

PO.0OB=100 MAximalni frekvence

P0.19=100 Maximalni frekvence

PO.17=2 Akcelerace

P0.18=2 Decelerace

P1.10=100 Maximalni frekvence z potenciometru
P4.0=2 3 dratové ovlddani navstup 1

P4.8=2 (3) 3 dratové ovliadani na vstup PWD
P4.12=y ystup sepne pokud je ménidv RUN

F230W AC
zapajeni trojiheinik

PO.0M=5 P otenciom etr externi
PO.03=1 Povely 22 svokovnice

PO.06=100 M&ximalni frekvence

P0.19=100 Maximalni frekvence

PO.17=2 Akcelerace

P018=2 Decelerace

P1.10=100 Maximalni frekvence z pote ncometru
P4 0=9 3 dratové oviadani na vatup 1

P4 .5=2 3 dratove odadani na vatup FWD

P4 12=vystup sepne pokud je ménicy kUM



Rychlé uvedni ménice do provozu:

Nastaveni zdroje frekvenéni Zadosti — P0.01

Zvolte odkud budete chtit zadavat zadanou rychlost motoru — parametr P0.01

0 Analogovy potenciometr na ovladacim panelu

1 Tlacitky nahoru a dolu ovladaciho panelu

2 Nastavenim hodnoty frekvence na displeji ovladaciho panelu

3 Povely nahoru a dolu pies ovladaci svorky

4 Digitalni nastaveni, pfes sériovy port

5 Analogova hodnota na vstup VI (VI-GND), ( napiiklad externi potenciometr)

6 Analogova hodnota na vstup CI analog dano (CI-GND),

7 Impulzy do svorky (PULSE)

Nastaveni zdroje povelii chodu (start, stop) — P0.03

0 Z tlacitek ovladaciho panelu

1 Pfes vstupni svorky X

2 Po sériovém portu

Pokud chcete ovladat ménic ze svorek X1-X7 ( nastaveni P0.03=1),

pro povel vpied je pouzivana svorka s oznacenim FWD, pro povel vzad svorka REV.

Na jednotlivé vstupy X1-X7 muizete nastavit potiebné funkce pro ovladani ménice.

Vstup X1 nastavite v parameru P4.0, Vstup X2 nastavite v parameru P4.1, Vstup X3 nastavite v parameru P4.2
Vstup X4 nastavite v parameru P4.3... Vstup X7 nastavite v parametru P4.7

POZOR na téchto vstupech nesmi byt shodné nastaveni ( méni¢ vam neumozni zadat pro riizné vstupy stejné
parametry).

Nastaveni rozjezdové a brzdné rampy

Rozjezdova rampa P0.17. Zadany ¢as znamena za jak dlouho se motor rozjede do maximalnich ota¢ek zadanych v
P0.06.

Brzdna rampa P0.18. Zadany ¢as znamena za jak dlouho se motor zastavi z maximalnich otacek zadanych v P0.06. Pro
intenzivni brzdéni ( kratké deceleracni rampy ) je nutné instalovat spravné dimenzovany brzdny odpor.

Nastaveni maximalni vystupni frekvence na motor

do parametru P0.06, P0.19, P1.05 ( pro vstup VI) nastavte jakou maximalni frekvenci budete poustét do motoru.
Pokud mate 4 pélovy motor a nastavenou frekvenci 50 Hz bude se pfi této frekvenci otacet motor svymi jmenovitymi
otackami ( kolem 1500 ot/min).

Bézny 4 pdlovy motor 1ze provozovat do 100 Hz ( 3000 ot/min).

Pozor, pokud budete motor provozovat pi mensich otackach, které odpovidaji 20 Hz a méné€, nemusi se motor stacit
chladit a budete na motor muset instalovat pfidavny ventilator.

Zde samoziejmé zalezi i na zatézi motoru.

Nastaveni parametri motoru:

PAO.1 — jmenovité napéti motoru PA0.2 — jmenovity proud motoru PA0.3 — jmenovita frekvence motoru

PA0.4 — otacky motoru PA0.05- pocet p6ld motoru

Pouzivani ovladaciho panelu

Operacni panel je pouzivan pro ovladani, nastavovani parametrti meénice a zobrazovani parametrti ménice na displeji.
Na panelu je 5 tlacitek, kazdé z tlacitek ma svou funkci.

Digital display

Frequency(Hz)

Status lights Electric current(A)

Running lights Voltage(V)

Function/Data key Fun key

Reservelswitch

Shiftfmonitor

Multifunction key

UP key

Stop/Reset key

DOWN key




Editace parametri

Pokud je pohon ve stopu a neni pohon v poruse, je mozné editovat parametry ménice.

Stisknutim tlac¢itka MENU mutizete vstoupit do rezimu editace parametrti. Na disleji se zobrazi parametr P0. Tlacitkem
nahoru a dolu mtizete ptechazet do dalSich skupin parametrit P1-PA.

Tlacitkem Enter vstoupite do prislusné skupiny PO-PA. Tlacitky nahoru a dolu naleznete hledany parametr. Stisknutim
Enter vstoupite do maremetru. Tlacitkem Shift nakrokujte na pfislusny sloupec parametru, ktery chcete zménit.
Hodnotu parametru 1ze ménit opét Sipkami nahoru nebo dold. Nastavenou hodnotu potvrdite tla¢itkem Enter. Tladitkem
MENU opustite editaci.

Editace paramatra panelu

First menu Second menu Third menu

MENU ENTER ENTER

ENTER

T MEMNU

Stopping state/
runningstate /
fault alarm state

Programming state

Piiklad 1 : Nastaveni parametru

Zména hodnoty parametru P0.01 pro nastaveni zdroje Zadané hodnoty.

. Zastavte pohon, stisknéte tlacitko MENU, objevi se parametrova skupina PO ( prvni menu).
. Stisknéte tlacitko Enter, objevi se parametr P0.00 ( druhé menu).

. Stisknéte 1 x tlacitko A pro prechod parametru z P0.00 do P0.01

. Stisknéte tlac¢itko ENTER pro zobrazeni hodnoty parametru ( téeti menu).

. Tlacitkem Azvyste hodnotu z 0 na 1.

. Stisknutim tlac¢itka ENTER potvrdite nové zadanou hodnotu.

. 3 x stisknutim tlac¢itka MENU ukon¢ite editaci.
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